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ABSTRAK 

Penelitian ini dilatar belakangi oleh hasil pengamatan penulis terhadap 

permasalahan yang berhubungan dengan pemeliharaan kekusutan rakitan water 

injection pump, Tujuan dari penelitian ini adalah cara meningkatkan prosedur 

pemeliharaan prediktif dengan menganalisis vibrasi menggunakan sistem online. 

Hal ini berupaya untuk menurunkan risiko kegagalan peralatan, menurunkan 

biaya pemeliharaan, dan meningkatkan ketersediaan operasional secara 

keseluruhan. Pendekatan yang digunakan dalam penelitian ini adalah menerapkan 

metode pemantauan berkala pada peralatan dengan menganalisis getaran 

(Vibrations Analyzer). Data yang dikumpulkan dengan menggunakan teknik data 

Observasi, wawancara, sesi dokumentasi dan melakukan analisis data vibrasi 

melalui vibration system (skf multilog imx-s).yangbertujuan untuk memberikan 

panduan praktis kepada perusahaan untuk mengoptimalkan praktik pemeliharaan 

perkiraan. Pada hasil penelitian ini diperoleh Berdasarkan temuan data, pompa 

Water Pump pertama kali menunjukkan tanda-tanda kerusakan berupa 

kelonggaran mekanis pada pelat dasar pompa dan ketidaksejajaran pada pompa 

saat kondisi getaran tinggi. Setelah dilakukan pengukuran ketinggian getaran 

berulang kali, bearing pada pompa Water Injection dengan sistem getaran (SKF 

Multilog IMX-S) mengalami kerusakan sehingga mengakibatkan kondisi tidak 

memuaskan. Hal ini disebabkan oleh kelonggaran dan ketidaksejajaran mekanis 

sebelumnya; meskipun amplitudonya bagus, baut pada pelat dasar pompa akan 

kendor jika tidak diperiksa. Potensi meningkatkan frekuensi misalignment. 
 

Kata Kunci: Vibrasi Sistem, SKF Multilog imx-s, Getaran Vibrasi, Pompa, 

Water Injection 
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ABSTRACT 

This research is motivated by the results of the author's observations of problems 

related to maintenance of water injection pump assemblies. The aim of this 

research is to improve predictive maintenance procedures by analyzing vibrations 

using an online system. This seeks to lower the risk of equipment failure, lower 

maintenance costs, and increase overall operational availability. The approach 

used in this research is to apply a periodic monitoring method to equipment by 

analyzing vibrations (Vibrations Analyzer). The data was collected using 

observation data techniques, interviews, documentation sessions and analyzing 

vibration data via a vibration system (SKF Multilog IMX-S). The aim is to provide 

practical guidance to companies to optimize approximate maintenance practices. 

Based on the data findings, the results of this research showed that the Water 

Pump pump first showed signs of damage in the form of mechanical looseness in 

the pump base plate and misalignment of the pump during high vibration 

conditions. After repeated measurements of the vibration height, the bearing on 

the Water Injection pump with a vibration system (SKF Multilog IMX-S) was 

damaged, resulting in an unsatisfactory condition. This is caused by previous 

mechanical looseness and misalignment; even if the amplitude is good, the bolts 

on the pump base plate will loosen if not checked. Potential to increase the 

frequency of misalignment. 
 

Keywords: System Vibration, SKF Multilog imx-s, Vibration Vibration, Pump, 

Water Injection 
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